Dz.U.2012.1247

ROZPORZADZENIE
RADY MINISTROW

z dnia 15 pazdziernika 2012 r.
w sprawie panstwowego systemu odniesien przestrzennych

(Dz. U. z dnia 14 listopada 2012 r.)

Na podstawie art. 3 ust. 5 ustawy z dnia 17 maja 1989 r. - Prawo geodezyjne i

kartograficzne (Dz. U. z 2010 r. Nr 193, poz. 1287) zarzadza sig, co nastepuje:

Rozdziat 1
Przepisy ogéine

8 1. Rozporzadzenie okresla panstwowy system odniesien przestrzennych obowigzujacy

na terenie catego kraju.

1)

2)

3)

4)

5)

6)

7)

8)

8§ 2. Ilekro¢ w rozporzadzeniu jest mowa o:

ETRS89 - rozumie sie przez to geodezyjny europejski ziemski system odniesienia,
przyjety rezolucja nr 7 na XVII Zgromadzeniu Generalnym Miedzynarodowej Unii
Geodezji i Geofizyki w Canberze w 1979 r., zatwierdzony rezolucjg nr 1 na zgromadzeniu
podkomisji EUREF (IAG Reference Frame Sub-Commission for Europe) we Florencji w
1990 r. jako identyczny z Miedzynarodowym Ziemskim Systemem Odniesienia ITRS
(International Terrestrial Reference System) na epoke 1989.0;

EVRS - rozumie sie przez to kinematyczny, europejski system wysokosciowy,
wykorzystujgcy rdznice potencjatu sity ciezkosci odniesione do poziomu odniesienia
Amsterdam lub odpowiadajgce im wysokosci normalne, zatwierdzony rezolucjg nr 5 na
zgromadzeniu podkomisji EUREF w Tromsg w 2000 r.;

konserwacji geodezyjnego uktadu odniesienia - rozumie sie przez to ciqgta lub okresowqg
kontrole statosci wyznaczanych wspotrzednych wektoréw potozenia i predkosci punktéw
podstawowej osnowy geodezyjnej realizujacych uktad odniesienia;

quasi-geoidzie - rozumie sie przez to powierzchnie powstajaca przez odtozenie od
punktéw na powierzchni Ziemi w kierunku ku elipsoidzie odniesienia, wzdtuz normalnych
linii pionu, wysokoéci normalnych tych punktéw;

modelu quasi-geoidy - rozumie sie przez to numeryczng, dyskretng (punktowq)
reprezentacje wysokosci powierzchni quasi-geoidy, wraz z algorytmem interpolacyjnym
umozliwiajgcym obliczenie tej wysokosci w okreslonym punkcie;

obiekcie przestrzennym - rozumie sie przez to obiekt, o ktérym mowa w art. 3 pkt 5
ustawy z dnia 4 marca 2010 r. o infrastrukturze informacji przestrzennej (Dz. U. Nr 76,
poz. 489 oraz z 2012 r. poz. 951);

siatce odniesienia - rozumie sie przez to siatke ztozong z dwodch lub wiecej zbiorow
krzywych, tak ze krzywe kazdego zbioru przecinajg krzywe innych zbioréw w sposéb
algorytmiczny;

wysokosci normalnej - rozumie sie przez to wielko$¢ powstatg z podzielenia liczby
geopotencjalnej przez przecietne wartosci przyspieszenia normalnego sity ciezkosci na
elipsoidzie odniesienia.



Rozdziat 2
Panstwowy system odniesien przestrzennych

8§ 3. 1. Panstwowy system odniesien przestrzennych tworzq:

1) geodezyjne uktady odniesienia oznaczone symbolami PL-ETRF2000 i PL-ETRF89, bedace
matematyczng i fizyczng realizacja europejskiego ziemskiego systemu odniesienia
ETRS89;

2) ukfady wysokosciowe oznaczone symbolami PL-KRON86-NH i PL-EVRF2007-NH, bedace
matematyczng i fizyczng realizacjg europejskiego ziemskiego systemu wysokos$ciowego
EVRS;

3) ukfady wspoétrzednych: geocentrycznych kartezjanskich oznaczone symbolem XYZ,
geocentrycznych geodezyjnych oznaczone symbolem GRS80h oraz geodezyjnych
oznaczone symbolem GRS80H;

4) uktady wspodtrzednych ptaskich prostokatnych oznaczone symbolami: PL-LAEA, PL-LCC,
PL-UTM, PL-1992 i PL-2000.

2. Parametry techniczne geodezyjnych uktadéw odniesienia, uktadéw wysokosciowych i
uktadow wspoétrzednych, o ktérych mowa w ust. 1, okresla zatacznik nr 1 do rozporzadzenia.

3. Specyfikacje modelu pojeciowego panstwowego systemu odniesien przestrzennych, w
postaci schematu aplikacyjnego UML, okres$la zatacznik nr 2 do rozporzadzenia.

8§ 4. 1. Fizyczng realizacja geodezyjnego uktadu odniesienia PL-ETRF2000 jest siec
europejskich stacji permanentnych EPN (European Permanent Network) o doktadnie
wyznaczonych wspéirzednych oraz zmianach tych wspétrzednych w czasie.

2. Przenoszenie na obszar Polski i konserwacja geodezyjnego ukfadu odniesienia PL-
ETRF2000 odbywajg sie przez sie¢ stacji permanentnych ASG-EUPOS (Aktywna Sieé
Geodezyjna EUPOS).

8§ 5. Przenoszenie na obszar Polski i konserwacja geodezyjnego ukfadu odniesienia PL-
ETRF89 odbywaja sie przez sie¢ punktéw podstawowej osnowy geodezyjnej za
posrednictwem obserwacji satelitarnych GNSS (Global Navigation Satellite Systems).

8§ 6. 1. Geodezyjny uktad wysokosciowy PL-EVRF2007-NH tworzg wysokosci normalne
odniesione do $redniego poziomu Morza Poétnocnego, wyznaczonego dla mareografu w
Amsterdamie (Normaal Amsterdams Peil), Holandia.

2. Elipsoidg normalnego pola sity ciezkosci jest elipsoida odniesienia GRS80.

8§ 7. Geodezyjny ukfad wysokosciowy PL-KRON86-NH tworzg wysokosci normalne
odniesione do s$redniego poziomu Morza Battyckiego, wyznaczonego dla mareografu w
Kronsztadzie koto Sankt Petersburga, Federacja Rosyjska.

8 8. 1. Fizyczng realizacjg uktadow wysokosciowych, o ktérych mowa w § 3 ust. 1 pkt 2,
jest podstawowa osnowa wysokosciowa.

2. Wysokosci normalne okresla sie na podstawie pomiaréw geodezyjnych odniesionych
do pola grawitacyjnego Ziemi, wzgledem przyjetej powierzchni odniesienia, albo na
podstawie pomiaréw satelitarnych GNSS, z uwzglednieniem wysokos$ci obowigzujacej quasi-
geoidy nad elipsoidg odniesienia.

3. Wysokosci normalne oznacza sie literg H i podaje w metrach [m].

8§ 9. Uktad wspodtrzednych ptaskich prostokatnych PL-LAEA jest utworzony na podstawie
matematycznie jednoznacznego przyporzadkowania punktéw na elipsoidzie odniesienia
GRS80 odpowiednim punktom na ptaszczyznie wedlug teorii azymutalnego
rownopowierzchniowego odwzorowania Lamberta.



8§ 10. 1. Uktad wspdirzednych ptaskich prostokatnych PL-LCC jest utworzony na
podstawie matematycznie jednoznacznego przyporzadkowania punktow na elipsoidzie
odniesienia GRS80 odpowiednim punktom na pfaszczyznie wedlug teorii stozkowego
rownokatnego odwzorowania Lamberta.

2. Obszar Polski obejmuje jeden pas rownoleznikowy uktadu wspoétrzednych PL-LCC.

8§ 11. 1. Uktad wspodirzednych ptaskich prostokatnych PL-1992 jest utworzony na
podstawie matematycznie jednoznacznego przyporzadkowania punktow na elipsoidzie
odniesienia GRS80 odpowiednim punktom na pfaszczyznie wedtug teorii odwzorowania
Gaussa-Krugera.

2. Obszar Polski obejmuje jeden pas potudnikowy ukfadu wspotrzednych PL-1992 o
rozciggtosci od 14°00'E do 24°30'E i potudniku osiowym 19°E.

8§ 12. 1. Uktad wspotrzednych pfaskich prostokatnych PL-UTM jest utworzony na
podstawie matematycznie jednoznacznego przyporzadkowania punktow na elipsoidzie
odniesienia GRS80 odpowiednim punktom na pfaszczyznie wedtug teorii odwzorowania
poprzecznego Merkatora.

2. Obszar Polski obejmujg trzy pasy potudnikowe ukfadu wspoétrzednych PL-UTM o
rozciggtoséci rownej 6° diugosci geodezyjnej kazdy, o potudnikach osiowych: 15°E, 21°E i
27°E, oznaczane odpowiednio numerami: 33, 34 i 35.

8§ 13. 1. Uktad wspodirzednych ptaskich prostokatnych PL-2000 jest utworzony na
podstawie matematycznie jednoznacznego przyporzadkowania punktow na elipsoidzie
odniesienia GRS80 odpowiednim punktom na pfaszczyznie wedtug teorii odwzorowania
Gaussa-Krugera.

2. Obszar Polski obejmujg cztery pasy potudnikowe uktadu wspétrzednych PL-2000 o
rozciggtosci réownej 3° diugosci geodezyjnej kazdy, o potudnikach osiowych: 15°E, 18°E,
21°E i 24°E, oznaczane odpowiednio numerami: 5, 6, 7 i 8.

8§ 14. Katalog obiektéw i atrybutéw panstwowego systemu odniesien przestrzennych
okresla zatgcznik nr 3 do rozporzadzenia.

Rozdziat 3
Stosowanie panstwowego systemu odniesien przestrzennych

8§ 15. 1. Panstwowy system odniesien przestrzennych stosuje sie w pracach
geodezyjnych i kartograficznych oraz przy tworzeniu zbioréw danych przestrzennych przez
organy wiadzy publicznej, przy czym:

1) uktad wspodirzednych PL-LAEA stosuje sie na potrzeby analiz przestrzennych i
sprawozdawczosci na poziomie ogdlnoeuropejskim;

2) ukfad wspotrzednych PL-LCC stosuje sie na potrzeby wydawania map w skali 1:500 000 i
w mniejszych skalach;

3) uktad wspoétrzednych PL-UTM stosuje sie na potrzeby wydawania standardowych
opracowan kartograficznych w skalach od 1:10 000 do 1:250 000, wydawania map
morskich oraz wydawania innych map przeznaczonych na potrzeby bezpieczenstwa i
obronnosci panstwa;

4) uktad wspétrzednych PL-2000 stosuje sie na potrzeby wykonywania map w skalach
wiekszych od 1:10 000 - w szczegdlnosci mapy ewidencyjnej i mapy zasadniczej.

2. W pracach geodezyjnych i kartograficznych innych niz wymienione w ust. 1 pkt 1-4
stosuje sie uktad wspotrzednych PL-UTM lub uktad wspétrzednych PL-1992.

3. W pracach geodezyjnych i kartograficznych, pracach hydrograficznych na akwenach
morskich, a takze przy tworzeniu zbioréw danych przestrzennych, bedacych przedmiotem



umoéw miedzynarodowych, ktérych Polska jest sygnatariuszem, mogg by¢ stosowane inne
niz okreslone w § 3 uktady odniesienia, uktady wysokosciowe lub uktady wspotrzednych.

4. W przypadku gdy prace, o ktérych mowa w ust. 3, dotyczg obiektéw przestrzennych
znajdujacych sie w bazach danych, o ktérych mowa w art. 4 ust. 1a i 1b ustawy z dnia 17
maja 1989 r. - Prawo geodezyjne i kartograficzne, do okreslenia potozenia tych obiektow
opréocz ukfadéw odniesienia, ukfadéw wysokosciowych Iub uktaddéw wspoétrzednych
okreslonych w umowie stosuje sie takze panstwowy system odniesien przestrzennych.

5. W pracach, w ktérych wymagana dokfadnos$¢ okreslenia wspoétrzednych nie
przekracza 1 m, a wykorzystuje sie geocentryczne systemy odniesienia i powigzane z figurg
Ziemi uktady wspdbtrzednych zgodne 2z konwencjg Miedzynarodowej Stuzby Ruchu
Obrotowego Ziemi (IERS) z 1996 r., w szczegolnosci:

1) Swiatowy System Geodezyjny 1984 (WGS84),

2) Miedzynarodowy Ziemski System Odniesienia (ITRS),

3) Europejski Ziemski System Odniesienia 1989 (ETRS89)

- nie stosuje sie transformacji wspotrzednych miedzy tymi systemami a uktadami
odniesienia, o ktérych mowa w § 3 ust. 1 pkt 1.

8§ 16. 1. Polozenie obiektéow przestrzennych w geodezyjnych uktadach odniesienia, o
ktérych mowa w § 3 ust. 1 pkt 1, okresla sie za pomoca uktadow wspétrzednych:

1) uktadu wspoétrzednych geocentrycznych kartezjanskich XYZ, ktérego osie sg oznaczane
literami: X, Y, Z, a wartosci wspotrzednych podawane w metrach [m], lub

2) uktadu wspdirzednych geocentrycznych geodezyjnych GRS80h, ktérego osie sg
oznaczane literami:

a) szeroko$¢ geodezyjna - literg o,

b) dtugos¢ geodezyjna - literg A

- wartosci tych wspétrzednych sg podawane w stopniach [°], minutach ['] i sekundach

["], przy czym za wartoscig wspotrzednej ¢ dodaje sie litere N (North), a za wartoscig
wspotrzednej A dodaje sie litere E (East),

c) wysokos¢ elipsoidalna - literg h, wartos¢ tej wspoétrzednej jest podawana w metrach

[m].

2. W przypadkach, w ktérych wyznaczenie wysokosci elipsoidalnych jednoczesne z
wyznaczeniem wspétrzednych geodezyjnych ¢ i A jest niemozliwe, potozenie obiektow
przestrzennych okresla sie za pomocg wspétrzednych geodezyjnych w uktadzie GRS80H oraz
wysokosci normalnych H.

3. Osie uktfadow wspédtrzednych ptaskich prostokatnych, o ktérych mowa w § 3 ust. 1 pkt
4, oznacza sie literami: 0$ pdinocng - literg x, a 0$ wschodnig - literg y, przy czym za
wartoscig wspétrzednej x dodaje sie litere N (North), a za wartoscig wspoétrzednej y dodaje
sie litere E (East).

8§ 17. 1. Graficzng prezentacjg wspoétrzednych, o ktérych mowa w § 16 ust. 1 pkt 2 oraz
ust. 2 i 3, na opracowaniach kartograficznych sa siatki odniesienia, odpowiednio: siatka
kartograficzna - dla wspdirzednych geodezyjnych i siatka kilometrowa - dla wspétrzednych
ptaskich prostokatnych, przy czym:

1) wspoirzedne geodezyjne naroznikow arkuszy map i linie siatki kartograficznej opisuje sie

w petnych stopniach, minutach lub sekundach;

2) linie siatki kilometrowej opisuje sie¢ w metrach lub kilometrach:
3) dopuszcza sie podawanie tylko punktéw przeciecia siatek odniesienia, o ktorych mowa w

pkt 11 2.

2. Siatka kilometrowa otrzymuje nazwe od uktadu wspétrzednych, dla ktérego zostata
obliczona, przy czym:

1) poczatek siatki pokrywa sie z poczatkiem uktadu wspoétrzednych ptaskich prostokatnych;
2) linie siatki biegng z potudnia na pétnoc i z zachodu na wschéd;
3) punktem odniesienia komorki siatki jest dolny lewy naroznik komérki siatki.



3. Na potrzeby jednoznacznych odniesien i jednoznacznej identyfikacji komérki siatki
stosuje sie kod komérki, ktéry zawiera wielko$¢ komérki oraz wspétrzedne dolnego lewego
rogu tej komorki. Wielkos¢ komorki wyraza sie w metrach [m] dla komérek o wielkosci 100
m lub mniejszej oraz w kilometrach [km] dla komdrek o wielkosci 1000 m lub wiekszej.
Wartosci wspotrzednych pétnocnych i wspotrzednych wschodnich dzieli sie przez 10n, gdzie n
oznacza liczbe zer znaczacych dla wartosci okreslajgcej wielko$¢ komorki.

4. Rozdzielczos¢ siatki kilometrowej w zaleznosci od skali mapy okresla zatacznik nr 4 do
rozporzadzenia.

§ 18. 1. Podstawq podziatu na arkusze mapy i nadawania im godta w ukiadzie
wspotrzednych PL-LCC, PL-UTM lub PL-1992 jest arkusz mapy w skali 1:1 000 000. Godto
kazdego arkusza sktada sig z litery i liczb oddzielonych mysinikiem, wynikajacych z podziatu
Miedzynarodowej Mapy Swiata w skali 1:1 000 000 na arkusze o wymiarach 4° szerokosci i
6° dtugosci, gdzie:

1) litera oznacza pas rownoleznikowy (pas), do ktérego przynalezy arkusz,

2) dwucyfrowa liczba oznacza pas potudnikowy (stup), do ktérego przynalezy arkusz

- przy czym obszar Polski lezy na przecieciu dwoch paséow oznaczonych literami M i N w

kierunku z potudnia na poétnoc i trzech stupéw oznaczonych liczbami: 33, 34 i 35 w
kierunku z zachodu na wschéd.

2. Godto arkusza mapy w skali 1:500 000, 1:250 000, 1:100 000, 1:50 000, 1:25 000 i
1:10 000 powstaje przez dodanie do godfa mapy w skali 1:1 000 000 liter i liczb,
wynikajgcych z podziatu odpowiednio:

1) arkusza mapy w skali 1:1 000 000 na 4 arkusze mapy w skali 1:500 000, po 2 arkusze
w rzedzie, oznaczone literami A, B, C i D, poczynajac od gdérnego lewego arkusza,
rzedami z lewej do prawej;

2) arkusza mapy w skali 1:500 000 na 4 arkusze mapy w skali 1:250 000, po 2 arkusze w
rzedzie, oznaczone literami a, b, c i d, poczynajac od gornego lewego arkusza, rzedami z
lewej do prawej;

3) arkusza mapy w skali 1:1 000 000 na 144 arkusze mapy w skali 1:100 000, po 12
arkuszy w rzedzie, oznaczone liczbami od 001 do 144, poczynajac od gérnego lewego
arkusza, rzedami z lewej do prawej;

4) arkusza mapy w skali 1:100 000 na 4 arkusze mapy w skali 1:50 000, po 2 arkusze w
rzedzie, oznaczone literami A, B, C i D, poczynajac od géornego lewego arkusza, rzedami
z lewej do prawej;

5) arkusza mapy w skali 1:50 000 na 4 arkusze mapy w skali 1:25 000, po 2 arkusze w
rzedzie, oznaczone literami a, b, c i d, poczynajac od gornego lewego arkusza, rzedami z
lewej do prawej;

6) arkusza mapy w skali 1:25 000 na 4 arkusze mapy w skali 1:10 000, po 2 arkusze w
rzedzie, oznaczone cyframi 1, 2, 3 i 4, poczynajac od gérnego lewego arkusza, rzedami z
lewej do prawej.

3. W pracach geodezyjnych i kartograficznych, pracach hydrograficznych na akwenach
morskich, a takze przy wydawaniu map bedacych przedmiotem umoéw miedzynarodowych,
ktérych Polska jest sygnatariuszem, moze by¢ stosowany inny niz okreslony w ust. 1 i 2
podziat map na arkusze i inny sposéb nadawania godta.

8§ 19. 1. Podstawq podziatu na arkusze mapy i nadawania im godta w ukfadzie
wspotrzednych PL-2000 jest arkusz mapy w skali 1:10 000 o wymiarach 5 km na 8 km, przy
czym godto kazdego arkusza mapy w skali 1:10 000 skfada sie z trzech liczb rozdzielonych
kropkami, gdzie:

1) pierwsza, jednocyfrowa liczba oznacza numer pasa potudnikowego (5, 6, 7 lub 8) i
powstaje przez podzielenie wartosci potudnika osiowego pasa potudnikowego przez
liczbe 3;

2) druga, trzycyfrowa liczba okresla numer rzedu, do ktérego przynalezy arkusz, i powstaje



jako liczba catkowita dzielenia (x; - 4920) przez 5, gdzie x; oznacza wspodirzedng
poétnocng dowolnego punktu z pasa potudnikowego wyrazong w kilometrach [km];

3) trzecia, dwucyfrowa liczba okresla numer kolumny, do ktérej przynalezy arkusz, i
powstaje jako liczba catkowita dzielenia (y; - 332) przez 8, gdzie y; oznacza wspodirzedng
wschodnig dowolnego punktu z pasa potudnikowego wyrazong w kilometrach [km] z
pominieciem poczatkowej cyfry oznaczajacej numer pasa potudnikowego.

2. Godfo arkusza mapy w skali 1:5000, 1:2000, 1:1000 i 1:500 powstaje przez dodanie
do godta mapy w skali 1:10 000 liczby wynikajacej z podziatu odpowiednio:

1) arkusza mapy w skali 1:10 000 na 4 arkusze mapy w skali 1:5000, po 2 arkusze w
rzedzie, oznaczone liczbami 1, 2, 3 i 4, poczynajac od gérnego lewego arkusza, rzedami
z lewej do prawej;

2) arkusza mapy w skali 1:10 000 na 25 arkuszy mapy w skali 1:2000, po 5 arkuszy w
rzedzie, oznaczone liczbami od 01 do 25, poczynajac od gdérnego lewego arkusza,
rzedami z lewej do prawej;

3) arkusza mapy w skali 1:2000 na 4 arkusze mapy w skali 1:1000, po 2 arkusze w
rzedzie, oznaczone liczbami 1, 2, 3 i 4, poczynajac od géornego lewego arkusza, rzedami
z lewej do prawej;

4) arkusza mapy w skali 1:1000 na 4 arkusze mapy w skali 1:500, po 2 arkusze w rzedzie,
oznaczone liczbami 1, 2, 3 i 4, poczynajac od gornego lewego arkusza, rzedami z lewej
do prawej.

8§ 20. Podziat i oznaczenia arkuszy map w uktadach wspotrzednych: PL-LCC, PL-1992,
PL-UTM oraz PL-2000 okresla zatacznik nr 5 do rozporzadzenia.

Rozdziat 4
Przepisy przejs$ciowe i koncowe

8 21. Tworzenie, aktualizacja i udostepnianie parametréw technicznych panstwowego
systemu odniesien przestrzennych sa realizowane zgodnie ze schematem aplikacyjnym GML,
okreslonym w zataczniku nr 6 do rozporzadzenia oraz umieszczonym na ePUAP.

8§ 22. Faktyczne granice pasow potudnikowych w uktadzie wspodtrzednych PL-2000
wyznacza sie wzdtuz granic jednostek administracyjnych szczebla powiatowego, przy czym w
przypadku jednostek administracyjnych przecinanych na dwie czesci przez potudniki
graniczne paséw potudnikowych: 16,5°E, 19,5°E lub 22,5°E o przynaleznoéci obszaru
powiatu do okreslonego pasa potudnikowego przesadza czes$¢ o wiekszej powierzchni.

8§ 23. Dane okreslajgce wartosci modelu:
1) roznic wspdétrzednych pomiedzy uktadami odniesienia PL-ETRF2000 a PL-ETRF89,
2) rbznic wysokosci pomiedzy uktadami wysokosciowymi PL-EVRF2007-NH a PL-KRON86-
NH,
3) obowigzujacej quasi-geoidy
- publikuje sie w Biuletynie Informacji Publicznej Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii,
nie pézniej niz w dniu 1 stycznia 2014 r.

8§ 24. 1. Uktad wysokosciowy PL-KRON86-NH stosuje sie do czasu wdrozenia uktadu
wysokosciowego PL-EVRF2007-NH na obszarze catego kraju, nie dtuzej jednak niz do dnia
31 grudnia 2019 r.

2. Parametry techniczne geodezyjnych uktadéw odniesienia, uktadéw wysokosciowych i
uktadéw wspédtrzednych ptaskich prostokatnych obowigzujgcych na mocy dotychczasowych
przepisdw, w przypadku wycofania tych uktadoéw, archiwizuje sie w sposéb zapewniajacy w
razie potrzeby wykonanie przeliczen lub transformacji wspétrzednych i wysokosci



okreslonych w tych uktadach do uktadéow tworzacych panstwowy system odniesien
przestrzennych, o ktéorych mowa w § 3 ust. 1.

8§ 25. Traci moc rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 8 sierpnia 2000 r. w sprawie
panstwowego systemu odniesien przestrzennych (Dz. U. Nr 70, poz. 821).

8§ 26. Rozporzadzenie wchodzi w zycie po uptywie 14 dni od dnia ogtoszenia.
ZALACZNIKI
ZALACZNIK Nr 1

PARAMETRY TECHNICZNE GEODEZYJINYCH l.,lKl’.AD()V\,I ODNIESIENIA, UKLADOW
WYSOKOSCIOWYCH I UKLADOW WSPOLRZEDNYCH

Tabela 1. Parametry techniczne geodezyjnego uktadu odniesienia PL-ETRF2000

Parametry techniczne geodezyjnego ukfadu odniesienia PL-ETRF2000

element

nazwa parametru

wartos$¢ parametru

Uktad odniesienia

identyfikator

PL-ETRF2000

petna nazwa

Europejski Ziemski Uktad Odniesienia 2000

inna nazwa

ETRF2000, European Terrestrial Reference Frame 2000

epoka realizacji

2011

punkt przytozenia

18 stacji permanentnych EPN

informacja dodatkowa

Wspdtrzedne pochodzg z wyréwnania kampanii obserwacyjnej GNSS
przeprowadzonej w latach 2008-2011

Elipsoida nazwa GRS80
duza potos 6378 137 m
odwrotnos¢ 298,2572221

sptaszczenia

informacja dodatkowa

Moritz, H. (1988): Geodetic Reference System 1980. Bulletin
Geodesique, The Geodesists Handbook, 1988, International Union of
Geodesy and Geophysics

Potudnik poczatkowy

nazwa

Greenwich

wartosé

00

informacja dodatkowa

Uktady wspotrzednych

nazwy uktadow

Geocentryczny uktad wspoétrzednych kartezjanskich albo
geocentryczny uktad wspdtrzednych geodezyjnych

Tabela 2. Parametry techniczne geodezyjnego uktadu odniesienia PL-ETRF89

Parametry techniczne geodezyjnego ukfadu odniesienia PL-ETRF89

element

nazwa parametru

wartos¢ parametru




Uktad odniesienia

identyfikator

PL-ETRF89

petna nazwa

Europejski Ziemski Uktad Odniesienia 1989

inna nazwa

EUREF89, ETRF89, European Terrestrial Reference Frame 1989

epoka realizacji

1992,5

punkt przytozenia

11 punktéw EUREF-POL

informacja dodatkowa

Wspdtrzedne wyznaczone z wyréwnania wynikdw kampanii GPS
EUREF-POL 92 przeprowadzonej w lipcu 1992 r.

Elipsoida nazwa GRS80
duza potos 6 378 137 m
odwrotnos¢ 298,2572221

sptaszczenia

informacja dodatkowa

Moritz, H. (1988): Geodetic Reference System 1980. Bulletin
Geodesique, The Geodesists Handbook, 1988, International Union of
Geodesy and Geophysics

Potudnik poczatkowy

nazwa

Greenwich

wartosé

00

informacja dodatkowa

Uktady wspotrzednych

nazwy uktadow

Geocentryczny ukfad wspotrzednych geodezyjnych

Tabela 3. Parametry techniczne uktadu wspétrzednych geocentrycznych kartezjanskich XYZ

Parametry techniczne ukfadu wspétrzednych geocentrycznych kartezjanskich XYZ

element nazwa parametru wartos¢ parametru
Ukfad wspdtrzednych identyfikator XYz
nazwa Geocentryczny uktad wspotrzednych kartezjanskich
typ Kartezjanski
liczba osi 3

zastosowanie

Stosowany w nawigacji i geodezji, w szczegdlnosci w pracach
wykorzystujacych satelitarne techniki oraz pracach zwigzanych z
konserwacjq systemu odniesienia ETRS89

0$ uktadu nazwa osi Geocentryczny X
oznaczenie X
zwrot Geocentryczny X (0$ jest zwrdcona od srodka elipsoidy do punktu

przeciecia réwnika z potudnikiem Greenwich)

jednostka miary

Metr

informacja dodatkowa

0$ X jest utworzona przez przeciecie ptaszczyzny potudnika
Greenwich z ptaszczyzng réwnika przechodzacg przez poczatek ukfadu




nazwa osi Geocentryczny Y
oznaczenie Y
zwrot Geocentryczny Y (0$ jest zwrdcona od $rodka elipsoidy do punktu

przeciecia rownika z potudnikiem 90°)

jednostka miary

Metr

informacja dodatkowa

Prostopadta do osi X i Z dopetniajaca przestrzenny, prawoskretny
uktad wspétrzednych

nazwa osi Geocentryczny Z
oznaczenie z
zwrot Geocentryczny Z (0$ jest zwrdcona od srodka elipsoidy do

poétnocnego bieguna geograficznego)

jednostka miary

Metr

informacja dodatkowa

Kierunek osi odpowiada kierunkowi ku biegunowi ziemskiemu
zredukowanemu na epoke uktadu odniesienia

Tabela 4. Parametry techniczne ukfadu

GRS80h

wspotrzednych geocentrycznych geodezyjnych

Parametry techniczne uktadu wspétrzednych geocentrycznych geodezyjnych GRS80h

element nazwa parametru wartos$¢ parametru
Uktad wspoétrzednych identyfikator GRS80h
inna nazwa Geocentryczny ukfad wspotrzednych geodezyjnych
typ Geodezyjny
liczba osi 3

zastosowanie

Stosowany w pracach geodezyjnych, w szczegdlnosci przy
wykorzystaniu satelitarnych technik pomiaru

0s$ ukfadu nazwa osi Szeroko$¢ geodezyjna
oznaczenie [0)
inne oznaczenie FI, Lat, B
zwrot Potnoc
jednostka miary Stopien

informacja dodatkowa

Kat pomiedzy ptaszczyzna réwnika a linig prostopadta do powierzchni
elipsoidy odniesienia przechodzacej przez dany punkt. Szerokos¢
geodezyjna jest réwna 0° na réwniku i 90°N na biegunie pétnocnym

nazwa osi

Dtugos¢ geodezyjna

oznaczenie

A

inne oznaczenie

LA, Lon, L




zwrot

Wschéd

jednostka miary

Stopien

informacja dodatkowa

Kat pomiedzy potudnikiem 0° (Greenwich) a potudnikiem
przechodzacym przez dany punkt, mierzony w ptaszczyznie rownika

nazwa osi Wysokos¢ elipsoidalna
oznaczenie h

zwrot Goéra

jednostka miary Metr

informacja dodatkowa

Odlegtos$¢ danego punktu od powierzchni elipsoidy odniesienia
mierzona wzdluz normalnej do elipsoidy

Tabela 5. Parametry techniczne ukfadu wspoétrzednych geodezyjnych GRS80h

Parametry techniczne uktadu wspétrzednych geodezyjnych GRS80H

element nazwa parametru wartos$¢ parametru
Uktad wspoétrzednych identyfikator GRS80H
inna nazwa Ukfad wspoditrzednych geodezyjnych
typ Geodezyjny
liczba osi 2

zastosowanie

Stosowany w pracach geodezyjnych, w szczegdlnosci przy
wykorzystaniu punktow osnowy geodezyjnej oraz klasycznych technik
pomiarowych

0$ uktadu nazwa osi Szerokos¢ geodezyjna
oznaczenie 0]
inne oznaczenie FI, Lat, B
zwrot Potnoc
jednostka miary Stopien

informacja dodatkowa

Kat pomiedzy ptaszczyzng réownika a linig prostopadta do powierzchni
elipsoidy odniesienia przechodzacej przez dany punkt. Szerokos¢
geodezyjna jest rowna 0° na réwniku i 90°N na biegunie pétnocnym

nazwa osi Dtugos¢ geodezyijna
oznaczenie A

inne oznaczenie LA, Lon, L

zwrot Wschdd

jednostka miary Stopien

informacja dodatkowa

Kat pomiedzy potudnikiem 0° (Greenwich) a potudnikiem




przechodzacym przez dany punkt, mierzony w ptaszczyznie rownika

Tabela 6. Parametry techniczne ukfadu wysokosciowego PL-EVRF2007-NH

Parametry techniczne uktadu wysokosciowego PL-EVRF2007-NH

element

nazwa parametru

wartos¢ parametru

Uktad odniesienia

identyfikator

PL-EVRF2007

petna nazwa

System wysokos$ci normalnych Amsterdam

inna nazwa

EVRF2007, EVRF2007-AMST, 2007-AMST, European Vertical
Reference Frame 2007, Normal Amsterdams Peil, NAP

epoka realizacji

2008

poziom odniesienia

Sredni poziom Morza Péinocnego wyznaczony dla mareografu w
Amsterdamie (Holandia)

informacja dodatkowa

Wysokosci normalne otrzymane z tacznego wyréwnania wynikow
kampanii niwelacji precyzyjnej przeprowadzonej w latach 1998-2012
w nawigzaniu do fundamentalnej osnowy wysokosciowej

Ukfad wspdtrzednych identyfikator NH
inna nazwa Wysokosci normalne
typ Pionowy
liczba osi 1

zastosowanie

0Os$ ukfadu nazwa osi Wysokosci normalne
oznaczenie H
zwrot W gdre
jednostka miary Metr

informacja dodatkowa

Powigzany z polem grawitacyjnym Ziemi. Wartosci dodatnie powyzej
i wartosci ujemne ponizej poziomu odniesienia

Tabela 7. Parametry techniczne ukfadu wysokosciowego PL-KRON86-NH

Parametry techniczne uktadu wysokosciowego PL-KRON86-NH

element

nazwa parametru

wartos$¢ parametru

Uktad odniesienia

identyfikator

PL-KRON86

petna nazwa

System wysokosci normalnych Kronsztad

inna nazwa

Kronsztad86, System wysokosci Motodienskiego

epoka realizacji

1982

poziom odniesienia

Sredni poziom Morza Battyckiego wyznaczony dla mareografu w
Kronsztadzie koto Sankt Petersburga (Federacja Rosyjska)




informacja dodatkowa

Stosowany w pracach geodezyjnych od 1986 r., nie dtuzej niz do dnia
31.12.2019.

Ukfad wspdtrzednych identyfikator NH
inna nazwa Wysokosci normalne
typ Pionowy
liczba osi 1

zastosowanie

0s$ ukfadu nazwa osi Wysokosci normalne
oznaczenie H
zwrot W gore
jednostka miary Metr

informacja dodatkowa

Powigzany z polem grawitacyjnym Ziemi. Wartosci dodatnie powyzej
i wartosci ujemne ponizej poziomu odniesienia

Tabela 8. Parametry techniczne uktadu wspétrzednych ptaskich prostokatnych PL-LAEA

Parametry techniczne uktadu wspotrzednych ptaskich prostokatnych PL-LAEA

element nazwa parametru wartos¢ parametru
Uktad wspoétrzednych identyfikator GRS80H
inna nazwa Geodezyjny
typ Odwzorowany
liczba osi 2

zastosowanie

0s$ ukfadu nazwa osi Wspétrzedna pdtnocna
oznaczenie X
zwrot Potnoc
jednostka miary Metr

informacja dodatkowa

nazwa osi Wspétrzedna wschodnia
oznaczenie y
zwrot Wschdd
jednostka miary Metr
informacja dodatkowa
Odwzorowanie identyfikator PL-LAEA




inna nazwa

LAEA

typ odwzorowania

Odwzorowanie azymutalne ukosne, rownopowierzchniowe Lamberta

zastosowanie

Stosowany na potrzeby analizy przestrzennej i sprawozdawczosci na
poziomie ogdlnoeuropejskim

formuty obliczeniowe

US Geological Survey Professional Publication 1395, "Map Projection -
A Working Manual" by John P. Snyder

informacja dodatkowa

Parametr odwzorowania

nazwa parametru

Szerokos$¢ geodezyjna poczatku uktadu wspdtrzednych

wartos¢ parametru

52°N

informacja dodatkowa

nazwa parametru

Diugos¢ geodezyjna poczatku uktadu wspotrzednych

wartos$¢ parametru

10°E

informacja dodatkowa

nazwa parametru

Wartos$¢ poczatkowa wspotrzednej pétnocnej

wartos$¢ parametru

3210 000,00 m

informacja dodatkowa

nazwa parametru

Wartos$¢ poczatkowa wspotrzednej wschodniej

wartos¢ parametru

4 321 000,00 m

informacja dodatkowa

Tabela 9. Parametry techniczne ukfadu wspdtrzednych ptaskich prostokatnych PL-LCC

Parametry techniczne uktadu wspétrzednych ptaskich prostokatnych PL-LCC

element nazwa parametru wartos$¢ parametru
Uktad wspoétrzednych identyfikator GRS80H
inna nazwa Geodezyjny
typ Odwzorowany
liczba osi 2

zastosowanie

0$ uktadu nazwa osi Wspdtrzedna pdinocna
oznaczenie X
zwrot Potnoc
jednostka miary Metr

informacja dodatkowa




nazwa osi Wspétrzedna wschodnia
oznaczenie y
zwrot Wschéd
jednostka miary Metr
informacja dodatkowa
Odwzorowanie identyfikator PL-LCC
inna nazwa LCC

typ odwzorowania

Odwzorowanie stozkowe sieczne, réwnokatne Lamberta

zastosowanie

Stosowany na potrzeby wydawania map w skali 1:500 000 i w
mniejszych skalach

formuty obliczeniowe

Lambert Conformal Conic Projection, in Hooijberg, Practical Geodesy,
1997

informacja dodatkowa

Parametry

nazwa parametru

Dolny réwnoleznik sieczny

wartos$¢ parametru

35°N

informacja dodatkowa

nazwa parametru

Gérny réwnoleznik sieczny

wartos¢ parametru

65°N

informacja dodatkowa

nazwa parametru

Szerokos$¢ geodezyjna poczatku uktadu wspdtrzednych

wartos¢ parametru

52°N

informacja dodatkowa

nazwa parametru

Diugos¢ geodezyjna poczatku uktadu wspotrzednych

wartos$¢ parametru

10°E

informacja dodatkowa

nazwa parametru

Wartos$¢ poczatkowa wspotrzednej pétnocnej

wartos$¢ parametru

2 800 000,00 m

informacja dodatkowa

nazwa parametru

Wartos¢ poczatkowa wspdtrzednej wschodniej

wartos¢ parametru

4 000 000,00 m

informacja dodatkowa

Tabela 10. Parametry techniczne uktadu wspdtrzednych ptaskich prostokgtnych PL-1992




Parametry techniczne uktadu wspétrzednych ptaskich prostokatnych PL-1992

element nazwa parametru wartos$¢ parametru
Ukfad wspdtrzednych identyfikator GRS80H
inna nazwa Geodezyjny
typ Odwzorowany
liczba osi 2

zastosowanie

0$ uktadu nazwa osi Wspétrzedna pdinocna
oznaczenie X
zwrot Potnoc
jednostka miary Metr

informacja dodatkowa

nazwa osi Wspétrzedna wschodnia
oznaczenie y
zwrot Wschéd
jednostka miary Metr
informacja dodatkowa
Odwzorowanie identyfikator PL-1992
inna nazwa 1992

typ odwzorowania

Odwzorowanie walcowe poprzeczne wiernokgatne Gaussa-Krigera

zastosowanie

Ukfad stosowany w opracowaniach kartograficznych w skali 1:10 000
i mniejszej, wiekszej jednak od 1:500 000

formuty obliczeniowe

Transverse Mercator Mapping Equations, in Hooijberg, Practical
Geodesy, 1997, Panasiuk J., Balcerzak J, Gdowski B.: Panstwowy
uktad wspdtrzednych geodezyjnych -1992, Gtéwny Geodeta Kraju
1995

informacja dodatkowa

Obowigzujacy na obszarze catego kraju

Parametry

nazwa parametru

Szeroko$¢ geodezyjna punktu przytozenia

wartos¢ parametru

OO

informacja dodatkowa

Od réwnika na potnoc

nazwa parametru

Dtugos¢ geodezyjna punktu przytozenia

wartos¢ parametru

19°E

informacja dodatkowa

Wartosc¢ potudnika osiowego mierzona od potudnika 0° na wschéd

nazwa parametru

Wartos$¢ poczatkowa wspotrzednej pétnocnej




wartos¢ parametru

-5 300 000,00 m

informacja dodatkowa

Na réwniku

nazwa parametru

Wartos$¢ poczatkowa wspotrzednej wschodniej

wartos$¢ parametru

500 000,00 m

informacja dodatkowa

Na potudniku osiowym

nazwa parametru

Wspdtczynnik skali na potudniku osiowym

wartos¢ parametru

0,9993

informacja dodatkowa

Znieksztatcenie dtugosci na potudniku osiowym -0,7m/km

nazwa parametru

Szerokos¢ strefy odwzorowawczej

wartos$¢ parametru

10°30' dtugosci geodezyjnej

informacja dodatkowa

W praktyce granice strefy odwzorowawczej pokrywaja sie z granicami
administracyjnymi jednostek administracyjnych

nazwa parametru

Zakres dtugosci geodezyjnej strefy

wartos¢ parametru

Od 14°00'E do 24°30'E

informacja dodatkowa

Tabela 11. Parametry techniczne uktadu wspétrzednych ptaskich prostokatnych PL-UTM

Parametry techniczne ukfadu wspoétrzednych ptaskich prostokatnych PL-UTM

element nazwa parametru wartos$¢ parametru
Ukfad wspdtrzednych identyfikator GRS80H
inna nazwa Geodezyjny
typ Odwzorowany
liczba osi 2

zastosowanie

0$ uktadu nazwa osi Wspétrzedna pdinocna
oznaczenie X
inne oznaczenie N, Northing
zwrot Potnoc
jednostka miary Metr

informacja dodatkowa

nazwa osi

Wspétrzedna wschodnia

oznaczenie

Y




inne oznaczenie

E, Easting

zwrot Wschéd
jednostka miary Metr
informacja dodatkowa
Odwzorowanie identyfikator PL-UTM
inna nazwa UTM

typ odwzorowania

Odwzorowanie walcowe poprzeczne rownokatne Merkatora

zastosowanie

Stosowany w opracowaniach kartograficznych w skalach nie
wiekszych niz 1:10 000

formuty obliczeniowe

Transverse Mercator Mapping Equations, in Hooijberg, Practical
Geodesy, 1997

informacja dodatkowa

Stosowany w pracach geodezyjnych i kartograficznych, w pracach
hydrograficznych na akwenach morskich na potrzeby wydawania map
morskich oraz w systemach informacji o terenie, majacych znaczenie
dla obronnosci i bezpieczenstwa panstwa

Parametry

nazwa parametru

Szerokos$¢ geodezyjna punktu przylozenia

wartos$¢ parametru

00

informacja dodatkowa

W kazdej strefie od réwnika na pdtnoc

nazwa parametru

Diugos¢ geodezyjna punktu przytozenia

wartos¢ parametru

15°F, 21°F, 27°E

informacja dodatkowa

Wartos¢ potudnika osiowego strefy liczona od potudnika 0° na
wschéd

nazwa parametru

Wartos¢ poczatkowa wspdtrzednej pétnocnej

wartos$¢ parametru

0,00 m

informacja dodatkowa

W kazdej strefie

nazwa parametru

Wartos¢ poczatkowa wspdtrzednej wschodniej

wartos$¢ parametru

500 000,00 m + n x 1 000 000,00 m, gdzie n oznacza numer strefy

informacja dodatkowa

Dla strefy o potudniku osiowym 15°E wartos¢ poczatkowa
wspodtrzednej wschodniej wyniesie: 500 000,00 + 33 x 1 000 000,00
m = 33 500 000,00 m

nazwa parametru

Wspétczynnik skali w potudniku osiowym

wartos$¢ parametru

0,9996

informacja dodatkowa

nazwa parametru

Szeroko$c¢ strefy odwzorowawczej

wartos¢ parametru

6° dtugosci geodezyjnej

informacja dodatkowa




nazwa parametru

Numer strefy odwzorowawczej (n)

wartos$¢ parametru

n = 33 dla potudnika osiowego 15°E

n = 34 dla potudnika osiowego 21°E

n = 35 dla potudnika osiowego 27°E

informacja dodatkowa

Numer strefy odwzorowawczej jest liczony od potudnika przeciwnego

potudnikowi Greenwich na wschod

nazwa parametru

Zakres dtugosci geodezyjnej strefy

wartos¢ parametru

Strefa 33: od 12°E do 18°E

Strefa 34: od 18°E do 24°E

Strefa 35: od 24°E do30°E

informacja dodatkowa

Tabela 12. Parametry techniczne uktadu wspoétrzednych ptaskich prostokatnych PL-2000

Parametry techniczne uktadu wspétrzednych ptaskich prostokatnych PL-2000

element nazwa parametru wartos$¢ parametru
Uktad wspoétrzednych identyfikator GRS80H
inna nazwa Geodezyjny
typ Odwzorowany
liczba osi 2

zastosowanie

0$ uktadu nazwa osi Wspdtrzedna pdinocna
oznaczenie X
zwrot Potnoc
jednostka miary Metr

informacja dodatkowa

nazwa osi Wspétrzedna wschodnia
oznaczenie y
zwrot Wschéd
jednostka miary Metr
informacja dodatkowa
Odwzorowanie identyfikator PL-2000
inna nazwa 2000

typ odwzorowania

Odwzorowanie walcowe poprzeczne wiernokatne Gaussa-Kriigera




zastosowanie

Ukfad stosowany w pracach geodezyjnych i opracowaniach
kartograficznych w skali wigkszej od 1:10 000

formuty obliczeniowe

Transverse Mercator Mapping Equations, in Hooijberg, Practical
Geodesy, 1997, Panasiuk J., Balcerzak J., Gdowski B.: Panstwowy
uktad wspédtrzednych geodezyjnych - 1992, Gtéwny Geodeta Kraju
1995

informacja dodatkowa

Obowigzujacy na obszarze catego kraju

Parametry

nazwa parametru

Szeroko$¢ geodezyjna punktu przytozenia

wartos¢ parametru

OO

informacja dodatkowa

W kazdej strefie od réwnika na pdtnoc

nazwa parametru

Diugos¢ geodezyjna punktu przytozenia

wartos¢ parametru

15°E, 18°E, 21°F, 24°E

informacja dodatkowa

Wartos¢ potudnika osiowego strefy liczona od potudnika Greenwich
na wschaéd

nazwa parametru

Wartos¢ poczatkowa wspdtrzednej pétnocnej

wartos¢ parametru

0,00 m

informacja dodatkowa

W kazdej strefie

nazwa parametru

Wartos¢ poczatkowa wspotrzednej wschodniej

wartos¢ parametru

500 000,00 + n x 1 000 000,00 m, gdzie n oznacza numer strefy

informacja dodatkowa

Dla strefy o potudniku osiowym 15°E warto$¢ poczatkowa
wspotrzednej wschodniej wyniesie: 500 000,00 + 5 x 1 000 000,00 m
= 5500 000,00 m

nazwa parametru

Wspdtczynnik skali w potudniku osiowym

wartos$¢ parametru

0,999923

informacja dodatkowa

nazwa parametru

Szerokos¢ strefy odwzorowawczej

wartos$¢ parametru

3° dtugosci wschodniej

informacja dodatkowa

W praktyce granice strefy odwzorowawczej pokrywaja sie z granicami
jednostek administracyjnych szczebla powiatowego

nazwa parametru

Numer strefy odwzorowawczej (n)

wartos¢ parametru

56,7, 8

informacja dodatkowa

Numer strefy odwzorowawczej jest liczony od potudnika 0° na
wschéd

nazwa parametru

Zakres dtugosci geodezyjnej strefy

wartos¢ parametru

Strefa 5: od 13°30'E do 16°30'E

Strefa 6: od 16°30'E do 19°30'E




Strefa 7: od 19°30'E do 22°30'E

Strefa 8: od 22°30'E do 25°30'E

informacja dodatkowa

ZALACZNIK Nr 2

SPECYFIKACJA MODELU POJECIOWEGO PANSTWOWEGO SYSTEMU ODNIESIEN
PRZESTRZENNYCH

1. Schemat aplikacyjny UML: Panstwowy system odniesien przestrzennych
wzor

2. Schemat aplikacyjny UML: Stowniki

wzor

3. Model podstawowy

wzor

ZALACZNIK Nr 3

KATALOG OBIEKTOW I ATRYBUTOW PANSTWOWEGO SYSTEMU ODNIESIEN

PRZESTRZENNYCH
Tabela nr 1
Klasa: SOP_Elipsoida
Nazwa: elipsoida
Definicja: Elipsoida obrotowa, wykorzystywana w geodezji jako najlepsze
przyblizenie figury Ziemi (powierzchni geoidy). Jej osig obrotu jest 0$
krétsza.
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: nazwa
Nazwa (petna): nazwa
Dziedzina: CharacterString
Licznos¢: 1
Definicja: Przyjeta nazwa elipsoidy. Cigg znakow tworzacy unikalny identyfikator
w ramach bazy danych.
Atrybut:
Nazwa: duzaPolos
Nazwa (petna): duza potos




Dziedzina: Distance
Licznos¢: 1
Definicja: Potowa diuzszej osi elipsoidy wyrazonej w metrach.
Atrybut:
Nazwa: odwrotnoscSplaszczenia
Nazwa (petna): odwrotno$¢ sptaszczenia
Dziedzina: Real
Licznos¢: 1
Definicja: Parametr okreslajacy odstepstwo ksztattu elipsoidy od ksztattu sfery.
Wyraza je stosunek duzej pétosi do roznicy duzej potosi i krotkiej potosi
1/f = a/(a-b).
Atrybut:
Nazwa: informDodatkowa
Nazwa (petna): informacja dodatkowa
Dziedzina: CharacterString
Licznos¢: 0..1
Definicja: Informacja dodatkowa dotyczaca elipsoidy.
Relacja:
Typ: Aggregation
Rola:
Dziedzina: SOP_UkladGeodezyjny
Licznos¢: 1.
Definicja: Ukfad geodezyjny, w ktorego sktad wchodzi elipsoida.
Relacja:
Typ: Association
Rola: geoida2
Dziedzina: SOP_Geoida
Liczno$¢: 0..”
Definicja: Okresla powigzanie modelu quasi-geoidy z elipsoida, na ktdrej zostata
oparta.
Tabela nr 2

Klasa: SOP_Geoida

Nazwa:

Definicja:

model quasi-geoidy

Dyskretny model bedacy aproksymacjq quasi-geoidy, wyrazony w




postaci regularnej siatki, dla ktérej punktow weztowych zostaty
okreslone odlegtosci (odstepy) powierzchni quasi-geoidy od powierzchni
elipsoidy odniesienia.

Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:

Nazwa: nazwa

Nazwa (petna): nazwa

Dziedzina: CharacterString

Licznos¢: 1

Definicja: Przyjeta nazwa geoidy. Ciag znakéw tworzacy unikalny identyfikator w

ramach bazy danych.

Atrybut:

Nazwa: innaNazwa

Nazwa (petna): inna nazwa

Dziedzina: CharacterString

Licznos¢: 0.."

Definicja: Alternatywna nazwa, przez ktérg jest okreslany model quasi-geoidy.
Atrybut:

Nazwa: epokaRealizacji

Nazwa (petna): epoka realizacji

Dziedzina: Date

Licznos¢: 1

Definicja: Okreslenie daty, na ktdrg zostaty wyznaczone parametry geoidy.
Atrybut:

Nazwa: rozdzielczoscPol

Nazwa (petna): rozdzielczo$¢ wzdtuz potudnika

Dziedzina: Angle

Licznos$¢: 1

Definicja: Odlegtos$¢ pomiedzy punktami weztowymi mierzona wzdtuz potudnika.

Jednostkg zapisu jest minuta.

Atrybut:

Nazwa: rozdzielczoscRown

Nazwa (petna):

Dziedzina:

Licznosc¢:

rozdzielczo$¢ wzdtuz réwnoleznika
Angle

1




Definicja:

Odlegtos¢ pomiedzy punktami weztowymi mierzona wzdtuz
rownoleznika. Jednostkg zapisu jest minuta.

Atrybut:

Nazwa: informDodatkowa

Nazwa (petna): informacja dodatkowa

Dziedzina: CharacterString

Licznos¢: 0..1

Definicja: Informacja dodatkowa dotyczaca quasi-geoidy.
Relacja:

Typ: Aggregation

Rola:

Dziedzina: SOP_UkladWysokosciowy

Licznos¢: 1

Definicja: Uktad wysokosciowy, w ktérego sktad wchodzi geoida.
Relacja:

Typ: Association

Rola: elipsoida2

Dziedzina: SOP_Elipsoida

Licznos¢: 1

Definicja: Okresla elipsoide, na ktérej zostat obliczony model quasi-geoidy.
Tabela nr 3

Klasa: SOP_Odwzorowanie

Nazwa: odwzorowanie kartograficzne
Definicja: Definicja i zbiér parametréw przedstawiajacy relacje miedzy elipsoida a
ptaszczyzng odwzorowania.
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: identyfikator

Nazwa (petna):

Dziedzina:
Licznosc:

Definicja:

identyfikator odwzorowania
CharacterString
1

Przyjeta nazwa odwzorowania kartograficznego. Ciaqg znakdw tworzacy
unikalny identyfikator w ramach bazy danych.

Atrybut:




Nazwa:

Nazwa (petna):

innaNazwa

inna nazwa odwzorowania

Dziedzina: CharacterString

Licznos¢: 0.."

Definicja: Alternatywna nazwa, przez ktérg jest okreslane odwzorowanie.
Atrybut:

Nazwa: typOdwz

Nazwa (petna): typ odwzorowania

Dziedzina: CharacterString

Licznos¢: 1

Definicja: Okreslenie typu odwzorowania.
Atrybut:

Nazwa: parametr

Nazwa (petna): parametr odwzorowania

Dziedzina: SOP_ParametrOdwzor

Licznos¢: 4..8

Definicja: Parametr odwzorowania.
Atrybut:

Nazwa: formulyObliczeniowe

Nazwa (petna): formuty obliczeniowe

Dziedzina: CharacterString

Liczno$¢: 0..”

Definicja: Informacja na temat literatury, w ktérej zostaty opisane formuty

odwzorowawcze danego odwzorowania.

Atrybut:

Nazwa: zastosowanie

Nazwa (petna): zastosowanie

Dziedzina: CharacterString

Licznos$¢: 0..1

Definicja: Rodzaj prac oraz dziedziny gospodarki, w ktérych moze by¢

zastosowane odwzorowanie.

Atrybut:

Nazwa: informDodatkowa

Nazwa (petna):

informacja dodatkowa




Dziedzina: CharacterString
Licznos$¢: 0..1
Definicja: Informacja dodatkowa dotyczaca odwzorowania.
Relacja:
Typ: Association
Rola: siatkaKarto
Dziedzina: SOP_SiatkaKarto
Licznos¢: 1
Definicja: Okresla siatke kartograficzng dla konkretnego odwzorowania
kartograficznego.
Relacja:
Typ: Association
Rola: uklWspGeod
Dziedzina: SOP_UKIWspGeod
Licznos¢: 2
Definicja: Okreséla ukfad wspétrzednych geodezyjnych, w ktérym jest realizowane
odwzorowanie. Jeden z ukfadéw wspoirzednych geodezyjnych jest
ukfadem wyjsciowym, a drugi uktadem odwzorowanym.
Tabela nr 4

Klasa: SOP_OsUkladu

Nazwa: 0$ uktadu

Definicja: Opis poszczegdlnych osi dla wystepujacych ukfadéw wspdtrzednych.

Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:

Nazwa: nazwa

Nazwa (petna): nazwa

Dziedzina: CharacterString

Licznos¢: 1

Definicja: Przyjeta nazwa osi.
Atrybut:

Nazwa: oznaczenie

Nazwa (petna): oznaczenie

Dziedzina:

CharacterString




Licznosc¢:

1

Definicja: Przyjete oznaczenie dla nazwy osi.
Atrybut:

Nazwa: jednostkaMiary

Nazwa (petna): jednostka miary

Dziedzina: SOP_Jednostka

Licznos¢: 1

Definicja: Jednostka miary wybrana dla osi. W zaleznosci od uktadu

wspotrzednych sg to metry lub stopnie.

Atrybut:

Nazwa: zwrot

Nazwa (petna): zwrot osi

Dziedzina: SOP_ZwrotOsi

Licznos¢: 1

Definicja: Kierunek zmian jednostki osi uznany za dodatni.
Atrybut:

Nazwa: informDodatkowa

Nazwa (petna): informacja dodatkowa

Dziedzina: CharacterString

Licznos¢: 0..1

Definicja: Informacja dodatkowa na temat wybranej osi wspotrzednych.
Relacja:

Typ: Aggregation

Rola:

Dziedzina: SOP_UkladWsp

Liczno$¢: 1."

Definicja: Ukfad wspoétrzednych, w ktérego sktad wchodzi o$ uktadu.
Tabela nr 5

Klasa: SOP_PojSystOdn

Nazwa:
Definicja:
Klasa bazowa:

Stereotypy:

pojedynczy system odniesienia
Definicja systemu odniesienia.
SOP_SystOdn

«FeatureType»




Atrybut:

Nazwa:

Nazwa (petna):

identyfikator

identyfikator

Dziedzina: SOP_IdSystOdn
Licznos¢: 1
Definicja: Identyfikator systemu odniesienia. Cigg znakow tworzacy unikalny
identyfikator w ramach bazy danych.
Atrybut:
Nazwa: typ
Nazwa (petna): typ systemu odniesienia
Dziedzina: SOP_TypSystOdn
Licznos¢: 1
Definicja: Informacja na temat typu systemu odniesienia okreslajaca, czy dany
uktad jest uktadem geodezyjnym, odwzorowanym czy wysokosciowym.
Atrybut:
Nazwa: zastosowanie
Nazwa (petna): zastosowanie
Dziedzina: CharacterString
Licznos¢: 0..1
Definicja: Asortyment prac oraz dziedzin gospodarki, w ktérych moze byé
stosowany zdefiniowany system odniesienia.
Relacja:
Typ: Aggregation
Rola: ukladOdn
Dziedzina: SOP_UkladOdn
Licznos¢: 1
Definicja: Uktad odniesienia wchodzacy w sktad pojedynczego systemu
odniesienia.
Relacja:
Typ: Aggregation
Rola: ukladWsp
Dziedzina: SOP_UkladWsp
Licznos¢: 1
Definicja: Uktad wspétrzednych wchodzacy w sktad pojedynczego systemu

odniesienia.




Relacja:

Typ: Generalization
Dziedzina: SOP_SystOdn
Relacja:
Typ: Aggregation
Rola:
Dziedzina: SOP_ZlozSystOdn
Licznos¢: 0.."
Definicja: Ztozony system odniesienia, w ktérego skfad wchodza pojedyncze
systemy odniesienia.
Tabela nr 6

Klasa: SOP_PolPocz

Nazwa: potudnik poczatkowy
Definicja: Potudnik, wzgledem ktdrego oblicza sie dtugosci geodezyjne innych
potudnikow.
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: nazwa
Nazwa (petna): nazwa
Dziedzina: CharacterString
Licznos¢: 1
Definicja: Przyjeta nazwa potudnika poczatkowego. Cigg znakoéw tworzacy
unikalny identyfikator w ramach bazy danych.
Atrybut:
Nazwa: wartosc
Nazwa (petna): wartos¢
Dziedzina: Angle
Licznos$¢: 1
Definicja: Wartosc¢ dtugosci geodezyjnej okreslana w stopniach, wyrazana
wzgledem potudnika Greenwich.
Atrybut:
Nazwa: informDodatkowa

Nazwa (petna):

Dziedzina:

informacja dodatkowa

CharacterString




Licznosc¢:

0..1

Definicja: Informacja dodatkowa dotyczaca potudnika poczatkowego.
Relacja:

Typ: Aggregation

Rola:

Dziedzina: SOP_UkladGeodezyjny

Licznos¢: 1.

Definicja: Ukfad geodezyjny, w ktorego sktad wchodzi potudnik poczatkowy.
Tabela nr 7

Klasa: SOP_SiatkaKarto

Nazwa: siatka kartograficzna

Definicja: Opis siatki kartograficznej.

Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:

Nazwa: naroznik

Nazwa (petna): naroznik

Dziedzina: DirectPosition

Licznosc: 1

Definicja: Wspdtrzedne dolnego lewego naroznika siatki kartograficznej.
Atrybut:

Nazwa: jednostka

Nazwa (petna): jednostka rozdzielczosci

Dziedzina: SOP_Jednostka

Licznos¢: 1

Definicja: Okreslenie jednostek, w ktorych jest wyrazona rozdzielczo$¢ siatki

kartograficznej.

Atrybut:

Nazwa: rozdzielczoscN

Nazwa (petna):

Dziedzina:
Licznos¢:

Definicja:

rozdzielczos$¢ poétnocna
Angle

1

Rozdzielczo$¢ siatki kartograficznej okreslona dla sktadowej poétnocnej.

Jednostka zapisu jest stopien, minuta lub sekunda tuku.




Atrybut:

Nazwa:

Nazwa (petna):

rozdzielczoscE

rozdzielczo$¢ wschodnia

Dziedzina: Angle

Licznosc: 1

Definicja: Rozdzielczos$¢ siatki kartograficznej okreslona dla skltadowej

wschodniej. Jednostka zapisu jest stopien, minuta lub sekunda tuku.

Atrybut:

Nazwa: informDodatkowa

Nazwa (petna): informacja dodatkowa

Dziedzina: CharacterString

Licznos¢: 0..1

Definicja: Informacja dodatkowa dotyczaca siatki kartograficznej.
Relacja:

Typ: Association

Rola: odwzorowanie2

Dziedzina: SOP_Odwzorowanie

Licznos¢: 1

Definicja: Okresla odwzorowanie kartograficzne wedtug siatki kartograficznej.
Tabela nr 8

Klasa: SOP_SystOdn Abstract

Nazwa: system odniesienia
Definicja: Zbioér informacji pozwalajacy na wyrazenie potozenia obiektu w Swiecie
rzeczywistym za pomocq uktadu wspotrzednych zrealizowanym w
konkretnym uktadzie odniesienia.
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: idIIP
Nazwa (petna): identyfikator IIP
Dziedzina: BT_Identyfikator
Licznosc: 1
Definicja: Identyfikator obiektu infrastruktury informacji przestrzennej.
Atrybut:

Nazwa:

innaNazwa




Nazwa (petna): inna nazwa
Dziedzina: CharacterString
Licznos¢: 0..”
Definicja: Alternatywna nazwa, przez ktdrg jest okreslany system odniesienia.
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: SOP_PojSystOdn
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: SOP_ZlozSystOdn
Tabela nr 9
Klasa: SOP_UkIWspGeod
Nazwa: ukfad wspétrzednych geodezyjnych
Definicja: Szczegdlny typ ukfadu wspotrzednych zawierajacy dwie lub trzy osie
okreslajace potozenie obiektu.
Klasa bazowa: SOP_UkladWsp
Stereotypy: «FeatureType»
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: SOP_UkladWsp
Relacja:
Typ: Association
Rola: odwzorowaniel
Dziedzina: SOP_Odwzorowanie
Licznos$¢: 1
Definicja: Okresla odwzorowanie dla uktadu wspdtrzednych geodezyjnych.
Ograniczenie: tylkoDlaOdwzorowania
Relacja jest realizowana tylko dla obiektu uktad wspdtrzednych
geodezyjnych, przy zatozeniu, ze parametr typ odwzorowania zostat
okreslony jako "odwzorowany".
inv: if SOP_PojSystOdn.typ="'odwzorowany' then self--> notEmpty()
else self--> isEmpty() endif
Tabela nr 10

[ Klasa: SOP_UKIWspPion




Nazwa: uktad pionowy

Definicja: Sz_czegélny typ ukfadu wspotrzednych zawierajacy tylko jedna o$
zwigzang z pionem.
Klasa bazowa: SOP_UkladWsp
Stereotypy: «FeatureType»
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: SOP_UkladWsp
Tabela nr 11

Klasa: SOP_UkladGeodezyjny

Nazwa: geodezyjny ukfad odniesienia

Definicja: Uktad odniesienia opisujacy zwigzek dwu- lub trdjwymiarowego
ukfadu wspoétrzednych z Ziemia.

Klasa bazowa: SOP_UkladOdn
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: punktPrzylozenia
Nazwa (petna): punkt przytozenia
Dziedzina: CharacterString
Licznos¢: 1
Definicja: Definicja fizycznych punktdéw na powierzchni Ziemi, dla ktérych
zostata okreslona relacja z elipsoida.
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: SOP_UkladOdn
Relacja:
Typ: Aggregation
Rola: elipsoidal
Dziedzina: SOP_Elipsoida
Licznos¢: 1
Definicja: Elipsoida wchodzaca w sktad uktadu geodezyjnego.
Relacja:

Typ: Aggregation




Rola:
Dziedzina:
Licznosc:

Definicja:

polPocz
SOP_PolPocz
1

Potudnik poczatkowy wchodzacy w sktad uktadu geodezyjnego.

Tabela nr 12

Klasa: SOP_UkladOdn

Nazwa: uktad odniesienia
Definicja: Zbior parametréw definiujacy potozenie poczatku uktadu, skale i
orientacje ukfadu wspdtrzednych.
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: identyfikator
Nazwa (petna): identyfikator
Dziedzina: CharacterString
Licznos$¢: 1
Definicja: Przyjeta nazwa uktadu odniesienia. Cigg znakdéw tworzacy unikalny
identyfikator w ramach bazy danych.
Atrybut:
Nazwa: nazwaPelna
Nazwa (petna): nazwa petna
Dziedzina: CharacterString
Licznos¢: 1
Definicja: Petna nazwa uktadu odniesienia.
Atrybut:
Nazwa: innaNazwa
Nazwa (petna): inna nazwa
Dziedzina: CharacterString
Liczno$¢: 0..”
Definicja: Alternatywna nazwa, przez ktdra jest okreslany uktad odniesienia.
Atrybut:
Nazwa: epokaRealizacji

Nazwa (petna):

Dziedzina:

epoka realizacji

Date




Licznos¢:

1

Definicja: Okreslenie daty, na ktdrg zostaty wyznaczone parametry uktadu
odniesienia.
Atrybut:
Nazwa: informDodatkowa
Nazwa (petna): informacja dodatkowa
Dziedzina: CharacterString
Licznos$¢: 0..1
Definicja: Informacja dodatkowa dotyczaca uktadu odniesienia.
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: SOP_UkladGeodezyjny
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: SOP_UkladWysokosciowy
Relacja:
Typ: Aggregation
Rola:
Dziedzina: SOP_P0jSystOdn
Liczno$é: 1.”
Definicja: Pojedynczy system odniesienia, w ktérego sktad wchodzi uktad
odniesienia.
Tabela nr 13

Klasa: SOP_UkladWsp

Nazwa: uktad wspédtrzednych
Definicja: Zbior regut matematycznych okreslajacych, w jaki sposéb punktom
sq przypisywane wspotrzedne.
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: identyfikator
Nazwa (petna): identyfikator

Dziedzina:
Licznos¢:

Definicja:

CharacterString
1

Przyjeta nazwa uktadu wspotrzednych. Cigg znakdw tworzacy




unikalny identyfikator w ramach bazy danych.

Atrybut:
Nazwa: innaNazwa
Nazwa (petna): inna nazwa
Dziedzina: CharacterString
Licznos¢: 1
Definicja: Alternatywna nazwa, przez ktdrq jest okreslany uktad wspdtrzednych.
Atrybut:
Nazwa: typUkladu
Nazwa (petna): typ uktadu wspdtrzednych
Dziedzina: SOP_TypUkladuWsp
Licznos¢: 1
Definicja: Informacja na temat typu uktadu wspétrzednych okreslajaca, czy
dany ukfad jest uktadem kartezjanskim, elipsoidalnym czy pionowym.
Wybranie odpowiedniego typu definiuje relacje pomiedzy osiami
uktadu wspodtrzednych.
Atrybut:
Nazwa: zastosowanie
Nazwa (petna): zastosowanie
Dziedzina: CharacterString
Licznos¢: 0..1
Definicja: Asortyment prac oraz dziedzin gospodarki, w ktérych moze by¢
zastosowany ukfad wspétrzednych.
Atrybut:
Nazwa: liczbaOsi
Nazwa (petna): liczba osi
Dziedzina: Integer
Licznos¢: 1
Definicja: Wymiar uktadu wspétrzednych definiowany przez liczbe osi uktadu.
Relacja:
Typ: Aggregation
Rola:
Dziedzina: SOP_P0jSystOdn
Licznos¢: 1."
Definicja: Pojedynczy system odniesienia, w ktérego sktad wchodzi uktad

wspdtrzednych.




Relacja:

Typ: Generalization

Dziedzina: SOP_UkIWspGeod
Relacja:

Typ: Generalization

Dziedzina: SOP_UkIWspPion
Relacja:

Typ: Aggregation

Rola: osUkladu

Dziedzina: SOP_OsUkladu

Licznos¢: 1..3

Definicja: 0s$ ukfadu wchodzaca w sktad uktadu wspdtrzednych.
Tabela nr 14

Klasa: SOP_UkladWysokosciowy

Nazwa:

Definicja:

Klasa bazowa:

uktad wysokosciowy

Uktad odniesienia opisujacy zwigqzek pomiedzy wysokoscig fizyczng
(zalezna od pola grawitacyjnego) a Ziemia.

SOP_UkladOdn

Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:

Nazwa: poziomOdniesienia

Nazwa (petna): poziom odniesienia

Dziedzina: CharacterString

Licznos¢: 1

Definicja: Nazwa punktu lub punktéw na powierzchni Ziemi, dla ktérych zostata

okreslona relacja z polem ciezkosci Ziemi (geoidq).

Relacja:

Typ: Generalization

Dziedzina: SOP_UkladOdn
Relacja:

Typ: Aggregation

Rola: geoidal

Dziedzina: SOP_Geoida




Licznos¢:

Definicja:

0..1

Geoida wchodzaca w sktad uktadu wysokosciowego.

Tabela nr 15

Klasa: SOP_ZlozSystOdn

Nazwa:

Definicja:

Klasa bazowa:

ztozony system odniesienia

System odniesienia wykorzystujacy do opisu potozenia dwa niezalezne
systemy odniesienia.

SOP_SystOdn

Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: identyfikator
Nazwa (petna): identyfikator systemu ztozonego
Dziedzina: CharacterString
Licznos¢: 1
Definicja: Identyfikator sktada sie z dwdch identyfikatorédw systemu
pojedynczego, oddzielonych znakiem "/" (uko$nik).
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: SOP_SystOdn
Relacja:
Typ: Aggregation
Rola: pojSystOdn
Dziedzina: SOP_P0jSystOdn
Licznos¢: 2
Definicja: Pojedynczy system odniesienia wchodzacy w skfad ztozonego systemu
odniesienia.
Ograniczenie: systemZlozony
Dopuszcza sie jedynie relacje, wowczas gdy pierwszy system jest
systemem geodezyjnym lub odwzorowanym, a drugi jest systemem
wysokosciowym.
Tabela nr 16

Klasa: SOP_IdSystOdn

Nazwa:

Definicja:

identyfikator systemu odniesienia

Stownik identyfikatoréw systemdw odniesienia.




Stereotypy:

«enumeration»

Atrybut:
Nazwa: PL-ETRF89-GRS80H
Nazwa (petna): PL-ETRF89-GRS80H
Definicja:

Atrybut:
Nazwa: PL-ETRF2000-GRS80H
Nazwa (petna): PL-ETRF2000-GRS80H
Definicja:

Atrybut:
Nazwa: PL-ETRF2000-GRS80h
Nazwa (petna): PL-ETRF2000-GRS80h
Definicja:

Atrybut:
Nazwa: PL-ETRF2000-XYZ
Nazwa (petna): PL-ETRF2000-XYZ
Definicja:

Atrybut:
Nazwa: PL-EVRF2007-NH
Nazwa (petna): PL-EVRF2007-NH
Definicja:

Atrybut:
Nazwa: PL-KRON86-NH
Nazwa (petna): PL-KRON86-NH
Definicja:

Atrybut:
Nazwa: PL-ETRF89-LAEA
Nazwa (petna): PL-ETRF89-LAEA
Definicja:

Atrybut:
Nazwa: PL-ETRF89-LCC

Nazwa (petna):

Definicja:

PL-ETRF89-LCC




Atrybut:

Nazwa:

Nazwa (petna):

PL-ETRF89-UTM

PL-ETRF89-UTM

Definicja:

Atrybut:
Nazwa: PL-ETRF89-1992
Nazwa (petna): PL-ETRF89-1992
Definicja:

Atrybut:
Nazwa: PL-ETRF89-2000
Nazwa (petna): PL-ETRF89-2000
Definicja:

Atrybut:
Nazwa: PL-ETRF2000-LAEA
Nazwa (petna): PL-ETRF2000-LAEA
Definicja:

Atrybut:
Nazwa: PL-ETRF2000-LCC
Nazwa (petna): PL-ETRF2000-LCC
Definicja:

Atrybut:
Nazwa: PL-ETRF2000-UTM
Nazwa (petna): PL-ETRF2000-UTM
Definicja:

Atrybut:
Nazwa: PL-ETRF2000-1992
Nazwa (petna): PL-ETRF2000-1992
Definicja:

Atrybut:
Nazwa: PL-ETRF2000-2000

Nazwa (petna):

Definicja:

PL-ETRF2000-2000




Tabela nr 17

Klasa: SOP_Jednostka

Nazwa: jednostka miary

Definicja: Stownik jednostek miar.

Stereotypy: «enumeration»
Atrybut:

Nazwa: metry

Nazwa (petna): metry

Definicja: Miara zgodna z SI.
Atrybut:

Nazwa: stopnie

Nazwa (petna): stopnie

Definicja: Miara zgodna z SI.
Tabela nr 18

Klasa: SOP_ParametrOdwzor

Nazwa: parametr odwzorowania

Definicja: Wykaz parametréw odwzorowania.

Stereotypy: «DataType»
Atrybut:

Nazwa: nazwaParametru

Nazwa (petna): nazwa parametru

Dziedzina: CharacterString

Licznos¢: 1

Definicja: Przyjeta nazwa dla parametru odwzorowania.
Atrybut:

Nazwa: wartoscParametru

Nazwa (petna):

Dziedzina:
Licznos¢:

Definicja:

wartos$¢ parametru
CharacterString
1

Wartos¢ parametru.

Atrybut:




Nazwa:

Nazwa (petna):

Dziedzina:
Licznos¢:

Definicja:

informDodatkowa
informacja dodatkowa
CharacterString

0..1

Informacja dodatkowa dotyczaca parametru odwzorowania.

Tabela nr 19

Klasa: SOP_TypSystOdn

Nazwa: typ systemu odniesienia
Definicja: Stownik typéw systeméw odniesienia.
Stereotypy: «enumeration»
Atrybut:
Nazwa: geodezyjny
Nazwa (petna): geodezyjny
Definicja: System odniesienia opisujacy zwigzek dwu- lub tréjwymiarowego
uktadu wspotrzednych z Ziemia.
Atrybut:
Nazwa: wysokosciowy
Nazwa (petna): wysokosciowy
Definicja: System odniesienia opisujacy zwigzki pomiedzy wysokoscig fizyczng a
Ziemiaq.
Atrybut:
Nazwa: odwzorowany
Nazwa (petna): odwzorowany
Definicja: System odniesienia powstaty z dwuwymiarowego geodezyjnego
systemu odniesienia przez zastosowanie odwzorowania.
Tabela nr 20

Klasa: SOP_TypUkladuWsp

Nazwa: typ uktadu wspotrzednych
Definicja: Stownik typéw uktaddw wspodtrzednych.
Stereotypy: «enumeration»
Atrybut:
Nazwa: kartezjanski
Nazwa (petna): kartezjanski




Definicja: Ukfad wspotrzednych, ktéry podaje pozycje punktéow wzgledem dwdch
lub trzech wzajemnie prostopadtych osi. Wszystkie osie powinny miec te
same jednostki miary.

Atrybut:

Nazwa: elipsoidalny

Nazwa (petna): elipsoidalny

Definicja: Uktad wspdtrzednych, w ktérym potozenie jest okreslone przez
szeroko$¢ geodezyjna, dtugos¢ geodezyjng oraz (w przypadku uktadu
tréjwymiarowego) wysokosc elipsoidalng.

Atrybut:

Nazwa: pionowy

Nazwa (petna): pionowy

Definicja: Jednowymiarowy uktad wspédtrzednych uzywany do wyrazenia
wysokosci punktu w zaleznosci od pola grawitacyjnego Ziemi.

Tabela nr 21

Klasa: SOP_ZwrotOsi

Nazwa: kierunek osi
Definicja: Stownik zwrotéw osi.
Stereotypy: «enumeration»
Atrybut:
Nazwa: polnoc
Nazwa (petna): pétnoc
Definicja:
Atrybut:
Nazwa: poludnie
Nazwa (petna): potudnie
Definicja:
Atrybut:
Nazwa: wschod
Nazwa (petna): wschod
Definicja:
Atrybut:
Nazwa: zachod
Nazwa (petna): zachod




Definicja:

Atrybut:
Nazwa: gora
Nazwa (petna): w gore
Definicja: Zwrot osi przeciwny do zwrotu sity ciezkosci.
Atrybut:
Nazwa: geocentrycznyX
Nazwa (petna): geocentryczny X
Definicja: 0$ jest zwrdcona od $rodka elipsoidy do punktu przeciecia rownika z
potudnikiem Greenwich.
Atrybut:
Nazwa: geocentrycznyY
Nazwa (petna): geocentryczny Y
Definicja: 0s jest zwrocona od srodka elipsoidy do punktu przeciecia rownika z
potudnikiem 90°.
Atrybut:
Nazwa: geocentrycznyZ
Nazwa (petna): geocentryczny Z
Definicja: 0$ jest zwrdcona od $rodka elipsoidy do pétnocnego bieguna
geograficznego.
Tabela nr 22

Klasa: BT_Identyfikator

Nazwa: identyfikator IIP

Definicja: Typ reprezentujacy unikalny identyfikator obiektu nadawany przez
dostawce zbioru danych. Identyfikator ten moze zosta¢ wykorzystany
przez zewnetrzne systemy/aplikacje, aby zbudowac referencje do
obiektu.

Stereotypy: «DataType»

Atrybut:
Nazwa: lokalnyld

Nazwa (petna):

Dziedzina:
Licznos¢:

Definicja:

identyfikator lokalny

CharacterString

1

Lokalny identyfikator obiektu przestrzennego nadawany przez
dostawce zbioru danych. Identyfikator musi by¢ unikalny w zakresie

przestrzeni nazw, tzn. ze zaden obiekt nie moze mie¢ takiego samego
identyfikatora. Unikalnos¢ identyfikatora w przestrzeni nazw




gwarantuje dostawca zbioru danych.

Atrybut:
Nazwa: przestrzenNazw
Nazwa (petna): przestrzen nazw
Dziedzina: CharacterString
Licznos¢: 1
Definicja: Nazwa przestrzeni nazw identyfikujgcej zbior danych, z ktérego
pochodzi obiekt przestrzenny.
Atrybut:
Nazwa: wersjald

Nazwa (petna):

identyfikator wersji

Dziedzina: CharacterString

Licznos¢: 0..1

Definicja: Identyfikator poszczegdlnej wersji obiektu przestrzennego. Jezeli
specyfikacja obiektu zawiera informacje o cyklu zycia obiektu,
identyfikator wersji jest uzywany do rozréznienia poszczegdinych
wersji obiektu. W zestawie wszystkich wersji danego obiektu
identyfikator wersji musi by¢ unikalny.

Ograniczenie:
Nazwa: dozwolone znaki dla atrybutéw lokalnyld i przestrzenNazw

Jezyk naturalny:

OCL:

Atrybuty lokalnyld i przestrzenNazw moga by¢ zdefiniowane tylko
przy uzyciu nastepujgacego zestawu znakow: "A"..."Z", "a"..."z",
"o"..."o", "_", ".", "-". Dozwolone sg tylko litery alfabetu tacinskiego,

cyfry, podkreslenie, kropka i mysinik.

inv: let allowedChar : Set 'A"..'Z', 'a'..'z', '0'..'9", "_", '.", '-"in
(przestrzenNazw.element->forAll( char | allowedChar->exists(char))
and lokalnyld.element->forAll( char | allowedChar->exists( char ) ))

ZALACZNIK Nr 4

ROZDZIELCZOSC SIATKI KILOMETROWEJ] W ZALEZNOSCI OD SKALI MAPY

Tabela. Rozdzielczos¢ siatki kilometrowej w zaleznosci od skali mapy

Skala mapy

Odstepy linii siatki

1:1 000 000

co 100 000 000 (dopuszczalne co 10 000 m)

1:500 000, 1:250 000

co 10 000 m

1:100 000

co 1000 m (dopuszczalne co 10 000 m)

1:50 000, 1:25 000

co 1000 m

1:10 000, 1:5000

co 1000 m (dopuszczalne co 100 m)




1:2000, 1:1000, 1:500 co 100 m

ZALACZNIK Nr 5

PODZIAL I OZNACZENIA ARKUSZY MAP W UKLADACH: WSPOLRZEDNYCH: PL-LCC,
PL-1992, PL-UTM ORAZ PL-2000

Tabela 1. Podziat i oznaczenie godet arkuszy map w uktadach wspotrzednych PL-LCC i PL-
1992, PL-UTM (na przyktadzie arkusza mapy w skali 1:1 000 000 o godle M-34)

Skala mapy Arkusz pojedynczy Arkusz podwdjny

obszar [°,'] oznaczenie godfa obszar [°,'] oznaczenie godta

mapy mapy
szerokos$c¢ dtugosé szerokos$c¢ dtugosé

1:1 000 000 4° 6° M-34 40 12° M-34,35
1:500 000 2° 3° M-34-D 2° 6° M-34-C,D
1:250 000 1° 1,5° M-34-D-d 1° 3° M-34-D-c,d
1:100 000 20' 30' M-34-144 20' 1° M-34-143,144
1:50 000 10' 15' M-34-144-D 10' 30' M-34-144-C,D
1:25 000 5' 7,5' M-34-144-D-d 5' 15 M-34-144-D-c,d
1:10 000 2,5' 3,75' M-34-144-D-d-4 2,5 7,5' M-34-144-D-d-3,4

Tabela 2. Podziat i oznaczenia arkuszy map w ukfadzie wspdirzednych PL-2000 (na
przyktadzie arkusza mapy w skali 1:10 000 o godle 6.115.27)

Skala mapy Obszar [km] Oznaczenie godta mapy
szeroko$c¢ dtugosc
1:10 000 5,0 8,0 6.115.27
1:5 000 2,5 4,0 6.115.27.4
1:2 000 1,0 1,6 6.115.27.25
1:1 000 0,5 0,8 6.115.27.25.4
1:500 0,25 0,4 6.115.27.25.4.4

ZALACZNIK Nr 6

SCHEMAT APLIKACYJNY GML PANSTWOWEGO SYSTEMU ODNIESIEN
PRZESTRZENNYCH

wzor




